
Συναρμολόγηση - Βήμα 7

Συντάχθηκε απο τον/την Γιώργος Σκαπέτης
Τετάρτη, 27 Φεβρουάριος 2013 18:46 - Τελευταία Ενημέρωση Δευτέρα, 18 Μάρτιος 2013 20:07

Προχωρήσαμε στην προετοιμασία και την συγκόληση των καλωδίων τροφοδοσίας των
κινητήρων. Στερεώσαμε καλύτερα το δίχτυ του Ηydrobot με το σώμα του ρομπότ, και
κόψαμε τα τμήματα που προεξείχαν. Ανοίξαμε τις απαιτούμενες τρύπες στο κουτί του
χειριστηρίου (για τους διακόπτες και τα καλώδια τροφοδοσίας).

  

Παράλληλα πήραμε μέρος στην online συνάντηση, μέσω του Google HangOut, με τους
συντονιστές του προγράμματος και ομάδες από άλλα σχολεία της Ελλάδας που
συμμετέχουν στο πρόγραμμα. Πήραμε χρήσιμες συμβουλές για την πορεία της κατασκευής,
και παρουσιάσαμε τις λύσεις που δώσαμε στα μέχρι τώρα στάδια της συναρμολόγησης.
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